Prof. Dr. Alfred Toth
Individualitdt von Objekten

1. Im folgenden gehen wir aus von der in Toth (2016) eingefiihrten ontischen
Matrix

1.1 1.2 1.3 Mat Obj Réau

2.1 2.2 2.3
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Sie ist als Erganzung der von Bense unterschiedenen raumsemiotischen
Objektbeziige (vgl. Bense/Walther 1973, S. 80) zu verstehen, insofern die
Raumsemiotik zuvor weder fiir den Mittel- noch fir den Interpretantenbezug
des Zeichens definiert worden war.

2. Wie man leicht einsieht, ist die Individualitat eines Objektes, d.h. diejenige
Menge derjenigen Eigenschaften, welche es einem Subjekt ermdoglicht, das
Objekt einerseits von anderen Objekten zu unterscheiden und es andererseits
in eine Objektfamilie einzuordnen, hinreichend durch den ontischen
Mittelbezug, d.h. durch die Relation

M = (Materialitat, Objektalitat, Raumlichkeit)
beschreibbar.
2.1. Natiirliche Objekte

Natiirliche Objekte, wie z.B. ein Apfel und ein Stein, unterscheiden sich
nattrlich in allen drei Subrelationen von M gdw. sie nicht der gleichen Objekt-
familie angehoren.



Gehoren sie jedoch der gleichen Objektfamilie an, so konnen paarweise fol-
gende ontische Gleichungen auftreten

Mati = Mat;
Mat; = Obj; Obji = Obj;
Mati = Ray; Obj; = Rau; Rau; = Rau.

Allgemein gilt, dafs die Objektfamilie desto "enger" ist, je mehr ontische
Gleichungen auf zwei Objekte zutreffen.

2.2. Kiinstliche Objekte

Im folgenden beschranken wir uns, um Redundanzen bzw. Trivialitaten aus-
zuschalten, auf Objekte der gleichen Objektfamilie.

2.2.1. Mat; # Mat;

Austin 10/4 (1936)



Austin 1300 (ca. 1968)

2.2.2. Obji # Obj;

Messerschmitt KR 200 (1958) und Isetta 300 (1956)



2.2.2. Riu; # Ray,

Citroén DS (1955)
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